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机 器 人 肢体 结构 和 机 器 人 
(57) 摘要 

本 申请 涉及 机 器 人 技术 领域 ,公开 一 种 机 器 
人 胶体 结构 和 机 器 人 ,执行 器 能 够 安装 于 机 器 人 
肢体 结构 ,机 器 人 肢体 结构 包括 :第 一 本 体 , 第 一 
本 体 与 执行 器 的 输出 端 相对 应 的 一 侧 形 成 有 止 
当 部 , 止 挡 部 治 环 形 延伸 ; 与 输出 端 连 接 的 转动 
部 件 治 第 一 方向 转动 至 第 一 极限 位 置 时 , EA 
用 于 止 挡 转 动 部 件 继续 沿 第 一 方向 转动 ;转动 部 
件 沿 第 二 方向 转动 至 第 二 极限 位 置 时 , 止 挡 部 用 
于 止 挡 转 动 部 件 继续 沿 第 二 方向 转动 ;其 中 ,第 
一 方向 与 第 二 方向 相反 。 本 实施 例 的 机 器 人 肢体 
结构 不 仅 能 够 作为 机 器 人 胶体 的 一 部 分 ,还 能 够 
对 执行 避 的 输出 端的 转动 进行 限 位 ,减少 了 机 融 
っ 人 的 组 成 部 件 ,提高 机 器 人 闭 配 的 便利 性 。 
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1 .一 种 机 器 人 胶体 结构 ,其 特征 在 于 ,执行 器 能 够 安装 于 所 述 机 器 人 肢体 结构 ,所 述 机 
器 人 肢体 结构 包括 ; 

第 一 本 体 , 所 述 第 一 本 体 与 所 述 执行 器 的 输出 应 相对 应 的 一 侧 形 成 有 止 挡 部 ,所 述 止 
挡 部 治 环 形 延伸 ; 

其 中 , 与 所 述 输出 端 连接 的 转动 部 件 治 第 一 方向 转动 至 第 一 极限 位 置 时 ,所 述 止 挡 衣 
于 止 挡 所 述 转动 部 件 继续 沿 所 述 第 一 方向 转动 ;所 述 转动 部 件 沿 第 二 方向 转动 至 第 二 极 
限 位 置 时 ,所 述 止 挡 部 用 于 止 挡 所 述 转动 部 件 继续 沿 所 述 第 二 方向 转动 ;其 中 ,所 述 第 一 忆 
向 与 所 述 第 二 方向 相反 。 

2 .根据 权利 要 求 1 所 述 的 机 器 人 胶体 结构 ,其 特征 在 于 ， 
沿 所 述 执行 器 的 周 向 ,所 述 止 挡 部 的 延伸 角度 小 于 180 度 。 

3. 根 据 权 利 要 求 1 所 述 的 机 器 人 肢体 结构 ,其 特征 在 于 ， 

所 述 止 挡 部 设 有 安装 孔 , 所 述 安装 孔 沿 所 述 止 挡 部 的 轴 向 生 伸 ,所 述 安装 孔 用 于 与 所 
述 执行 器 相连 接 。 

4. 根 据 权 利 要 求 1 所 述 的 机 器 人 肢体 结构 ,其 特征 在 于 ， 

所 述 第 一 本 体 沿 环形 延伸 ,所 述 第 一 本 体 适 于 与 所 述 执行 器 的 周 向 侧 壁 相连 接 , 沿 所 
述 第 一 本 体 的 轴 向 ,所 述 止 挡 部 与 所 述 输出 端 位 于 所 述 第 一 本 体 的 同 侧 。 

5 .根据 权利 要 求 4 所 述 的 机 器 人 肢体 结构 ,其 特征 在 于 ， 

所 述 第 一 本 体 设 有 限 位 孔 , 所 述 限 位 孔 沿 所 述 第 一 本 体 的 径 
与 所 述 执行 需 的 周 向 侧 壁 的 凸 起 相抵 接 。 
6 .根据 权利 要 求 5 所 述 的 机 器 人 胶体 结构 ,其 特征 在 于 ,还 包括 : 

第 二 本 体 ,所 述 第 二 本 体 的 一 端 与 所 述 第 一 本 体 相 连接 ,所 述 第 二 本 体 的 另 一 端 适 于 
与 机 器 人 的 固定 架 相连 接 。 

7. 根 据 权 利 要 求 6 所 述 的 机 器 人 肢体 结构 ,其 特征 在 于 ， 

所 述 第 二 本 体 呈 环形 ,所 述 第 二 本 体 的 另 一 庙 适 于 套 设 于 所 述 固定 架 的 外 侧 , 所 述 限 
位 孔 与 所 述 第 二 本 体 的 内 径 孔 相连 通 。 

8 .根据 权利 要 求 1 所 述 的 机 器 人 肢体 结构 ， 

所 述 第 一 本 体 适 于 与 所 述 执行 器 的 周 向 修 

9. 根 据 权 利 要 求 1 所 述 的 机 器 人 肢体 结构 ,其 

所 述 第 一 本 体 还 设 有 减 重 孔 。 

10 .一 种 机 器 人 ,其 特征 在 于 ,包括 : 

如 权利 要 求 1 至 9 任 一 项 所 述 的 机 器 人 胶体 结构 。 


本 延伸 ,所 述 限 位 孔 适 于 


其 特征 在 于 ， 
壁 焊接 。 
其 特征 在 于 ， 
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机 器 人 肢体 结构 和 机 器 人 


技术 领域 
[0001] ”本 申请 涉及 机 喜人 技术 领域 ,例如 涉及 一 种 机 融 人 胶体 结构 和 机 避 人 。 


背景 技术 
[0002] ” 随 着 机 严 人 的 广泛 普及 , 越 来 越 多 的 机 严 人 被 应 用 到 生产 与 生活 中 去 ,如 一 些 高 
和 危 工 作 , 或 者 需要 机 器 人 起 到 教育 、 陪 伴 作 用 的 场景 。 机 右 人 特别 是 人 形 机 右 人 ,一般 具 有 
多 目 由 度 , 以 使 机 郝 人 的 运动 更 加 灵活 与 便捷 。 同 时 ,机 严 人 应 当 配 有 机 械 限 位 装置 ,该 装 
置 能 够 在 机 喜人 的 最 大 或 最 小 的 展 臂 条 件 下 停止 机 器 人 的 运动 .机 械 限 位 装置 是 机 喜人 最 
下 一 道 安全 保障 ,以 避免 机 严 人 存在 控制 失效 条 件 下 的 越 程 风 险 ,威胁 相 关 操 作 人 员 的 名 


AZA 
全 安全 


[【【 


[0003] ”相关 技术 中 公开 一 种 机 屡 人 着 限 位 装置 ,包括 第 一 限 位 件 、` 第 二 限 位 件 和 回 定 
限 位 块 ;第 一 限 位 件 和 第 二 限 位 件 相配 合 设置 ,第 一 限 位 件 相对 第 二 限 位 件 转动 具有 第 一 
行程 ,第 一 限 位 件 转动 至 第 一 行程 末端 后 驱动 第 二 限 位 件 转动 ;第 二 限 位 件 设 置 有 与 固定 
限 位 块 相配 合 的 限 位 凸 起 ,固定 限 位 块 用 于 限制 限 位 凸 起 继续 转动 。 
[0004] ”在 实现 本 公开 实施 例 的 过 程 中 ,发 现 相 关 技 术 中 至 少 存在 如 下 问题 : 
[0005] 《机 避 人 的 结构 一 般 都 较为 紧凑 ,在 机 严 人 的 关节 处 设置 多 个 限 位 件 与 限 位 块 增加 
了 机 右 人 的 部 件 , 不 便于 机 融 人 天 区 的 净 配 。 


实用 新 型 内 容 

[0006] “为 了 对 披露 的 实施 例 的 一 些 方面 有 基本 的 理解 ,下 面 给 出 了 简单 的 概括 。 所 述 概 
括 不 是 认 认 评述 ,也 不 是 要 确定 关键 /重要 组 成 元 素 或 描绘 这 些 实施 例 的 保护 范围 , 而 是 作 
为 后 面 的 详细 说 明 的 序言 。 

[0007] “本 公开 实施 例 提 供 一 种 机 喜人 胶 作 
高 机 器 人 装配 的 便利 性 。 
[0008] ”根据 本 申请 第 一 个 方面 的 实施 例 ,提供 了 一 种 机 严 人 胶体 结构 , RTT is BE e 
于 所 述 机 严 人 胶体 结构 ,所 述 机 吉 人 胶体 结构 包括 :第 一 本 体 ,所 述 第 一 本 体 与 所 述 执行 韦 
的 输出 端 相 对 应 的 一 侧 形 成 有 止 挡 部 ,所 述 止 挡 部 沿 环形 延伸 ;其 中 ,与 所 述 输出 端 连接 的 
转动 部 件 沿 第 一 方向 转动 至 第 一 极限 位 置 时 ,所 述 止 挡 部 用 于 止 挡 所 述 转动 部 件 继续 沿 所 
述 第 一 方向 转动 ;所 述 转动 部 件 沿 第 二 方向 转动 至 第 二 极限 位 置 时 ,所 述 止 挡 部 用 于 止 朱 
所 述 转动 部 件 继续 沿 所 述 第 二 方向 转动 ;其 中 ,所 述 第 一 方向 与 所 述 第 二 方向 相反 。 
[0009] ”在 一 些 可 选 实施 例 中 , 治 所 述 执行 吉 的 周 向 ,所 述 止 挡 部 的 延伸 角度 小 于 180 
[0010] ”在 一 些 可 选 实 施 例 中 ,所 述 止 挡 部 设 有 安 厂 孔 , 所 述 安装 孔 沿 所 述 止 挡 部 的 轴 向 
延伸 ,所 述 安装 孔 用 于 与 所 述 执行 器 相连 接 。 
[0011] 在 一 些 可 选 实 施 例 中 ,所 述 第 一 本 体 治 环形 延伸 ,所 述 第 一 本 体 适 于 与 所 述 执行 
亏 的 周 向 侧 壁 相连 接 , 沿 所 述 第 一 本 体 的 轴 向 ,所 述 止 挡 部 与 所 述 输出 端 位 于 所 述 第 一 本 
体 的 同 侧 。 


结构 和 机 严 人 ,以 减少 机 严 人 的 组 成 部 件 Se 


ial 


Ki 


CN 220408736 U 


[0012] ”在 一 些 可 选 实施 份 中 ,所 述 第 一 本 体 设 有 限 位 孔 , 所 述 限 位 孔 沿 所 述 第 一 本 体 的 
向 侧 壁 的 凸 起 相抵 接 。 
体 结构 还 包括 :第 二 本 体 , 与 所 述 第 一 本 体 相 


径 向 延伸 ， 


[0013] ”在 一 些 可 选 实施 例 中 ,所 述 机 融 人 有 
与 机 融 人 的 固 


连接 , 适 村 


说 明 书 


所 述 限 位 孔 适 于 与 所 述 执行 右 的 局 


ERTER. 
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ンプ 


[0014] ”在 一 些 可 选 实 施 例 中 ,所 述 第 二 本 体 呈 环形 ,所 述 第 二 本 体 适 于 套 设 于 所 述 固定 


貯 的 外側 , 


[0015] ”在 一 些 可 选 实施 
[0016] ”在 一 些 可 选 实施 
[0017] ”根据 本 申请 多 


,所 述 限 位 孔 与 所 述 第 二 本 体 的 内 径 孔 相连 通 。 
中 ,所 述 第 一 本 体 适 于 与 所 述 执行 器 的 周 向 侧 壁 焊接 。 

EHIH ,所 述 第 一 本 体 还 设 有 减 重 孔 。 

二 个 方面 的 实施 例 , 提 供 了 一 种 机 器 人 ,包括 :如 上 述 任 一 项 所 述 的 


o‏ ال نالا 


[0018] ”本 公开 
[0019] ”执行 器 能 和 


Nas AE, 


端 相 对 应 点 一 侧 形 成 有 止 挡 部 ,也 就 是 说 , 止 
相对 应 的 一 侧 , 止 挡 部 能 


功 部 件 的 


[0020] 以上 的 忌 体 描 述 和 下 文中 的 


附 图 说 明 


[0021] ”一 个 或 多 个 实施 例 通过 
井 不 格 成 対 容 施 例 的 限定 , 附 
Hl, JF AE: 
[0022] LEAH 
[0023] NN 
[0024] 図 3 是 本 公有 
[0025] ENA NZN 
[0026] K5EKAR 


构成 比例 


be 


VA SKEW La 


EAA 


青 第 


次 人 


实施 例 提 供 的 机 融 人 胶体 结构 和 机 
史 安 装 于 机 严 人 胶体 结构 ,这 样 执行 右 能 够 通过 机 融 人 胶体 结构 安装 
的 组 雄 。 机 喜人 胶体 结构 包括 第 一 本 体 , 第 一 本 体 与 执行 融 00 


转动 进行 限 位， 


FRAME Ai Lit AIP 


SD Tas A‏ امن 


2l 


挡 部 位 于 机 器 人 肢体 结构 与 执行 器 的 输 


1 器 人 ,可 以 实现 以 下 技术 效果 : 


iy 


トノー 


出 端 转动 连接 的 转动 部 件 的 运动 ,从 而 对 车 
以 避免 转动 部 件 的 越 程 风险 。 本 实施 例 中 机 器 人 肢体 结构 一 个 
rA 


的 一 部 分 ,能够 对 执行 
动 进行 限 位 ,减少 了 机 器 人 的 组 成 部 件 ,提高 机 器 人 装配 的 便利 性 。 


TEBE EREE AT 171/1 e 


HE 


آل 


a 


述 仅 是 示例 性 和 解释 性 的 ,不 用 于 限制 本 申请 。 


之 对 应 的 附 图 进行 示例 性 说 明 , 这 些 示 例 性 说 明和 附 图 


8 
. 
NI 


FIDE 
PS He 
PSC He 
ES 


١ 
4 


N 
ン 
I 

て 


w g 


一 信条 


ヾ ロ 
I 
I 
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١ 
4 


١ 
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ヾ ロ 
z 
T 
て 


لج تلع تلع ai‏ لالج 
> 
I‏ 
て‏ 


[0027] tepid: 


[0028] 1 


121、 限 位 孔 ,12 


00、 机 


具体 实施 方式 


[0029] ”为 了 能 够 更 加 详尽 地 了 解 本 公开 实施 例 的 


开 实施 例 的 实现 进 
在 以 下 的 技术 描述 


{T EZ 


ESA 


| 
X 


N 
2 
4 

て 


2、 減 重 孔 ,130、 第 二 本 体 ,13 
300、 固 定 件 。 


J 


然而 ,在 没有 这 些 台 


LA AA 


Litt ASB 


4 
喜人 肢体 结构 的 一 个 视角 的 结构 示意 SE; 
休 结 构 的 另 一 个 视角 的 结构 示意 图 ; 
LA Mane A 
Lat AR ERKESE NE 


器 人 胶体 结构 ;110、 止 挡 部 ;111、 安 装 孔 (第 一 安装 孔 ) ; 120、 第 一 本 体 ; 
1 、 第 二 安装 孔 ;200、 执 行 咒 ;210、 转 动 部 件 


数字 标号 的 元 件 示 为 类 似 的 元 件 , 附 图 不 


[二 人 胶体 结构 与 固定 件 的 连接 结构 示意 图 


we 


特点 与 技术 内 容 ,下 面 结 合 附 图 对 本 公 


阐述 ,所 附 附 图 仅 供 参考 说 


や 的 


請 吉 下 , 一 介 或 多 


方便 解释 起 见 , 通 过 多 个 细节 以 提供 对 所 氢 露 实施 例 的 充分 理解 。 


4 明之 用 ,并 非 用 来 限定 本 公开 实施 侈 。 


个 实施 侦 


仍然 可 以 实施 。 在 其 它 情 况 下 ,为 简化 


CN 220408736 U 
附 图 , ARS 
[0030] 
于 区 别 类 似 的 对 象 ， 


结构 和 闭 置 可 以 简化 展示 。 
本 公开 实施 例 的 说 明 书 和 权利 要 求 书 及 上 述 附 图 中 的 术语 第 一 、 第 二 ”等 是 用 
而 不 必用 于 撕 述 特定 的 顺序 或 先后 次 序 。 应 该 理解 这 样 使 


说 


8 ة 
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] 的 数 】 


BÆ 


适当 情况 下 可 以 互 换 ,以 便 这 里 描述 的 本 公开 实施 例 的 实施 例 。 此 外 ,术语 包括 "和 RA” 


以 及 他 们 的 任何 变 


[0031] WAJ 


ロゴ 


H. 


及 其 实施 例 , 并 非 
位 进行 构造 和 操作 。 
于 表示 其 他 含义 ， 
対 寺本 領域 普 1 


bE Bite MNS 
F 实 施 例 中 , N ER” 


关系 为 基于 附 图 所 示 的 方位 或 位 置 关 系 。 


[0032] 


可 


FFE 


媒介 | 
ADRI 


[0033] 


另外 ， 
和 连接 


44 内 " 44 4 “外 ” “前 ” ` 44 后 ” 等 指示 的 方位 或 位 
这 些 术语 主要 是 为 了 更 好 地 描述 本 公开 实 


施 例 


1 


例 如 木 3 


用 于 限定 所 指示 的 装置 、 元 件 或 组 成 部 分 必须 具有 特定 方位 


并 且 , 上 述 部 分 术语 除 


,或 以 特 


ET 


了 可 以 用 于 表示 方位 或 位 置 关 系 以 外 ,还 可 能 用 


に N- E> oc x. <i 2,99 
BET “连接 ”“ 固 定 


“上 "在 肝 些 情况 下 也 可 能 用 于 表示 某 种 依附 关系 或 连接 关系 。 
甬 技 术 人 员 而 言 , 可 以 根据 具体 情况 理解 这 些 术 语 在 本 公开 实施 例 中 的 具 


ルト 


, 或 整 人 


KARHE ; P AEN RE 


F 


术语 “和 / 


言 , 可 以 根据 具体 情况 理解 上 述 术 语 


立 做 广义 理解 .例如 连接 "可 以 是 


接 , 或 电 连 接 ; 可 以 是 直接 相连 ,或 老 


征 通过 


间接 相连 ,又 或 者 是 两 个 装置 、. 元 件 或 组 成 部 分 之 间 内 部 的 连通 。 对 于 本 邻 


B, 表 示 :A 或 B, 或 ,A 和 B 这 三 和 X 系 。 


[0034] 

可 以 相互 组 合 。 
[0035] 本 公 ナ 
AIK 


PS ie Bilge tk — PA LAR AIA 


在 本 公开 实施 例 中 的 具体 含义 。 


需要 说 明 的 是 ,在 不 冲突 的 情况 下 ,本 公开 实施 例 中 的 实施 例 及 实施 例 


KA 


员 域 普通 


行 需 200 的 输出 端 相 对 应 的 一 侧 形 成 有 止 挡 部 110 , 止 挡 部 110 沿 环形 延伸 。 其 


连 


继续 向 第 


接 的 转动 部 件 21 


挡 


[0036] 
接 , 


连 


执行 器 200 的 周 向 侧 壁 固定 连接 ,和 /或 止 挡 部 110 与 执行 器 200 的 向 
体 结构 100 对 执行 器 200 进 行 固 定 。 
执行 器 200 能 够 安装 于 机 器 人 肢 
器 人 上 ,以 实现 机 器 人 的 组 帮 


机 器 人 胶 
[0037] 
100 安 装 在 机 器 
体 120 与 执行 器 200 
AJE 


ロロ 


at 


转动 部 件 210 继 
示例 性 地 , 
沿 第 一 本 体 120 的 轴 


A eil e 


续 沿 第 二 方向 转动 其 中 


动 。 转 动 部 件 210 沿 第 二 


方向 转动 至 第 二 极限 位 置 时 , 止 挡 部 110 


,第 一 方向 与 第 二 方向 相反 。 


第 一 本 体 120 沿 环形 延伸 ,第 一 本 体 120 适 于 与 执行 器 200 的 周 向 


可 , 止 挡 部 110 与 输出 端 位 于 第 一 本 体 120 的 同 侧 。 第 


体 结构 100 与 执行 如 200 的 输 昌 


的 输出 端 相 对 应 的 一 侧 
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或 "是 一 种 描述 对 象 的 关联 关系 ,表示 可 以 存在 三 种 关系 。 例 如 ,A 和 /或 


结构 100, 如 图 4 所 示 ,执行 避 能 够 安装 于 机 器 
结构 100。 如 图 1 至 图 5 所 示 , 机 需 人 胶体 结构 100 包 括 第 一 本 体 120 ,第 一 


中 , 与 输 


0 沿 第 一 方向 转动 至 第 一 极限 位 置 时 , 止 挡 部 110 用 于 止 挡 转动 部 件 210 


TAE 


ASM 


WERE A 
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『 人 肢体 を 


可 侧 壁 固定 连接 ， 


以 使 


结构 


ト 120, 第 一 本 


区 成 有 止 挡 部 110 ,也 束 是 说 , 止 挡 部 110 位 于 机 
端 相对 应 的 一 侧 , 止 挡 部 110 能 够 止 挡 与 执行 右 200 的 


环 


W ER 


输 للا‎ 


止 指 


EENI 
示例 
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E Jh, 


2 


,转动 部 件 210 沿 第 一 方向 转动 至 


性 的 转动 部 件 210 的 运动 ,从 
, 沿 执行 融 200 的 周 向 , 止 挡 部 110 


而 对 转动 部 件 210 的 转动 进行 限 位 。 


止 挡 部 1 


转动 部 们 


第 一 方向 转动 。 转 动 部 从 
210 继 续 沿 第 二 方向 转动 ,这 


能 够 对 转动 部 件 210 两 个 方向 的 转动 进行 阻挡 。 
第 一 极限 位 置 时 , 止 挡 部 110 用 于 止 挡 
210 沿 第 二 方向 转动 至 第 二 极限 位 置 时 , 目 
样 以 避免 转动 部 件 210 的 越 程 风险 。 本 实施 例 


指 部 110 


转动 部 件 


107 
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机 器 人 肢体 结构 100 一 个 部 件 不 仅 作 为 机 器 人 肢体 的 一 部 分 ,能够 对 执行 器 200 进 行 安装 ， 
还 能 够 对 执行 器 200 的 输出 端的 转动 进行 限 位 ,减少 了 机 器 人 的 组 成 部 件 ,提高 机 器 人 装配 
的 便利 性 。 也 就 是 说 ,机 器 人 胶体 结构 100 既 是 机 器 人 的 肢体 又 具有 限 位 功能 ,其 中 ,机 器 人 
肢体 包括 机 器 人 胶体 结构 100, 机 器 人 肢体 可 以 是 上 胶 下 肢 、 躯 干 ,机 器 人 肢体 结构 100 可 以 
是 上 肢 中 的 手 有 时 或 手腕 或 手指 或 肩膀 等 ,也 可 以 是 下 胶 中 的 大 腿 或 小 腿 或 脚 躁 或 脚趾 等 ， 
还 可 以 是 颈 干 中 的 腰部 或 胸部 等 。 
[0038] ”如 图 1 和 图 4 所 示 ,进一步 地 ,机 器 人 胶体 结构 100 还 包括 第 二 本 体 130 ,第 二 本 体 
130 与 第 一 本 体 120 相 连接 , 适 于 与 机 器 人 的 固定 架 300 相 连接 。 
[0039] ”本 实施 例 中 , 止 挡 部 110 与 第 一 本 体 120 相 连接 ,第 一 本 体 120 与 执行 器 200 的 周 向 
侧 壁 固定 连接 ,和 /或 止 挡 部 110 与 执行 器 200 的 轴 向 侧 壁 固定 连接 。 也 就 是 说, 止 挡 部 110 
和 /或 第 一 本 体 120 用 于 对 执行 咒 200 进 行 固定 。 第 二 本 体 130 与 第 一 本 体 120 相 连接 ,第 二 
体 130 用 于 与 机 器 人 的 固定 架 300 相 连接 ,这 样 ,以 将 执行 器 200 安 装 于 机 器 人 上 。 
[0040] ”如 图 2 和 图 3 所 示 , 示 例 性 地 ,第 二 本 体 130 呈 环形 ,第 二 本 体 130 适 于 套 设 于 固定 架 
300 的 外 侧 ,以 使 第 二 本 体 130 与 固定 架 300 相 连接 。 

[0041] “可 选 地 , 沿 机 器 人 的 固定 架 300 的 延 伟 方 向 ,第 二 本 体 130 设 于 第 一 本 体 120 的 上 
方 , 旦 第 二 本 体 130 与 第 一 本 体 120 背 离 执行 器 200 的 侧 壁 相 连接 。 

[0042] ” 示 僵 性 地 ,如 图 4 所 示 , 当 机 器 人 包括 机 器 人 的 肘 关 节 组 件 时 ,固定 架 300 包 括 机 器 
ARIKI ,与 输出 端 连接 的 转动 部 件 210 包 括 机 器 人 的 小 臂 ,第 二 本 体 130 与 机 器 人 的 大 家 
相连 接 。 

[0043] ”或 者 , 当 机 咒 人 包括 机 器 人 的 膝 关 节 组 件 时 ,固定 架 300 包 括 机 器 人 的 大 腿 , 与 输 
出 应 连接 的 转动 部 件 210 包 括 机 器 人 的 小 腿 , 第 二 本 体 130 与 机 器 人 的 大 腿 相 连接 。 

[0044] ”以 下 ,对 第 一 本 体 120 进 行 示例 性 说 明 。 

[0045] “可 选 地 ,第 一 本 体 120 适 于 与 执行 器 200 的 周 向 侧 壁 焊接 。 

[0046] ”第 一 本 体 120 治 环形 延伸 ,第 一 本 体 120 与 执行 器 200 的 周 向 侧 壁 焊接 .这样 以 增加 
第 一 本 体 120 与 执行 器 200 的 连接 稳定 性 。 
[0047] “可 选 地 ,第 一 本 体 120 的 生 伸 角度 小 于 180 度 上 且 大 于 30 度 。 
[0048] ”第 一 本 体 120 沿 环形 延伸 ,也 就 是 说 ,第 一 本 体 120 绕 执行 器 200 的 周 向 侧 壁 姥 伸 。 
第 一 本 体 120 的 延伸 „ 于 30 度 ,这 样 能 够 在 第 一 本 体 120 与 执行 器 200 的 周 
向 侧 辟 相连 接 的 基础 上 , 减 小 第 一 本 体 120 的 延伸 长 度 , 也 就 是 能 够 减 小 机 器 人 肢体 结构 
100 的 重量 ,从 而 减轻 机 器 人 的 重量 ,有 利于 对 机 器 人 的 关节 的 精准 控制 。 

[0049] ”如 图 2 图 3 和 图 5 所 示 , 可 选 地 ,第 一 本 体 120 设 有 限 位 孔 121 , 限 位 孔 121 沿 第 
体 120 的 径 向 延伸 , 限 位 孔 121 适 于 与 执行 器 200 的 周 向 侧 壁 的 凸 起 220 相 抵 接 。 

[0050] 択 行 器 200 的 周 向 側壁 凸 疫 有 凸 起 220, 限 位 孔 121 浴 第 一 本 体 120 的 径 向 延 伸 , 也 
就 是 治 执行 器 200 的 径 向 延伸 。 限 位 孔 121 与 巴 起 220 的 延伸 方向 相同 , 限 位 孔 121 与 叫 起 220 
相抵 接 。 这 样 , 限 位 孔 121 与 凸 起 220 能 够 防止 第 一 本 体 120 与 执行 器 200 沿 执行 如 200 周 向 和 
轴 向 的 相对 移动 ,对 执行 器 200 进 行 限 位 。 
[0051] ”例如 ,在 第 一 本 体 120 与 执行 器 200 进 行 焊 接 时 , 凸 起 220 位 于 限 位 孔 121 内 ,能够 对 
执行 器 200 进 行 眼 位 , 且 防 止 凸 起 220 与 限 位 也 121 相 对 移动 。 

[0052] ”在 机 器 人 肢体 结构 100 与 执行 器 200 回 定 连接 后 , 凸 起 220 与 限 位 孔 121 相 抵 接 , 第 
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[0068] hE Fie AIR 38 2 HEAR FARA STi, لها‎ EARS f 
EAN RE KHE EY EU AC. NH BASEL تج‎ Be 
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F RE Boy AE © ANZSI FA SH IFAS ea PE حك‎ 
并 在 附 图 中 示 出 的 结构 ,并 且 可 以 在 不 脱离 其 范围 进行 各 种 修改 和 改变 。 本 公开 的 范围 仅 
由 所 附 的 权利 要 求 来 限制 。 
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